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Wydziat Budownictwa i Inzynierii Srodowiska

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Technologia i organizacja roboét 1010134251010114642
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

i (ogdlnoakademicki, praktyczny)

Inzynieria Srodowiska niestacjonarne I-stopnia | (brak) 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktéw

Wyktady: 20  Cwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: 10 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Elzbieta Borucka

email: elzbieta.borucka@ikb.poznan.pl

tel. 665-2454, 665-2181

Wydziat Budownictwa i Inzynierii Srodowiska
ul. Piotrowo 5 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowa wiedza z materiatow budowlanych, budownictwa, projektowania instalacji
1 Wiedza:
Umiei . . | Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury przedmiotu
2 miejetnosci: Potrafi dokona¢ analizy podejmowanych dziatan inzynierskich
3 Kompetencje | Posiada umiejetnosé pracy w zespole
spoteczne Jest odpowiedzialny za rzetelno$¢ uzyskanych wynikéw swoich prac

Cel przedmiotu:

Przekazanie podstaw wiedzy w zakresie technologii i organizacji rob6t oraz kalkulacji kosztéw. Umiejetno$¢ wyboru
technologii robét oraz sporzgdzania harmonogramu i kosztorysu robot.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Podstawy technologii i mechanizacji robét budowlanych - [K_W07, K_W09]
2. Zasady oraz metody organizacji i planowania robot - [K_WO07, K_W09]
3. Metody kalkulacji kosztéw i zasady sporzgdzania kosztoryséw - [K_W07, K_WQ09]

Umiejetnosci:

1. Student potrafi zastosowa¢ odpowiednie metody wykonania robét dla okreslonych warunkow realizacji -
[K_U01, K_U02, K_U16]

2. Student potrafi planowac i kontrolowac przebieg robot przy zastosowaniu harmonogramow i metod sieciowych -
[K_U01, K_U02, K_U16]

3. Student potrafi sporzgdzi¢ kosztorys dla wskazanego zakresu robét - [K_U01, K_U02, K_U12]

Kompetencje spoteczne:

1. Student potrafi okresli¢ priorytety stuzgce do realizacji poszczegélnych zadan - [K_K04]
2. Student jest Swiadomy potrzeby podnoszenia kwalifikacji i aktualizacji zdobytej wiedzy - [K_KO01]
3. Student rozumie znaczenia probleméw organizacji i zarzgdzania w dziatalnosci inzynierskiej - [K KO02]

Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia
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-egzamin pisemny: 60 minutowy test

Skala ocen :

91-100 bardzo dobra

81-90 dobra plus

71-80 dobra

61-70 dostateczna plus

51- 60 dostateczna

ponizej 50 niedostateczna

- cwiczenie projektowe: technologia i organizacja oraz wycena wskazanego zakresu roboét instalacyjnych

Tresci programowe

Specyfika produkcji budowlanej. Podziat proceséw budowlanych. Podstawy teorii organizacji. Zasady organizacji. Badanie,
mierzenie i normowanie pracy. Praca zespotowa. Okreslenie wydajnosci maszyn i urzgdzen. Metody organizacji robot.
Podstawowe zatozenia metody pracy réwnomiernej. Harmonogramy budowlane, rodzaje i zasady sporzadzania. Metody
sieciowe planowania przebiegu robé6t. Mechanizacja kompleksowa robét. Technologia robét przygotowawczych i ziemnych.
Technologia i organizacja wykonania sieci zewnetrznych. Elementy zagospodarowania placu budowy. Metody
kosztorysowania i rodzaje kosztoryséw. Podstawy sporzadzania kosztorysu. Zasady kalkulacji kosztéw i ceny.

Metody ksztatcenia:
wyktad informacyjny, z prezentacjg multimedialna,
projekt,dyskusja

Literatura podstawowa:
1. Jaworski K.M., Podstawy organizacji budowy, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2004

2. Martinek W., Nowak P., Woyciechowski P., Technologia robét budowlanych, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Waszawa 2010

3. Pisarska E., Potoiiski M. Elementy organizacji robét inzynierskich, Wydawnictwo SGGW, Warszawa 2000
4. Smoktunowicz E.; Kosztorysowanie obiektéw i robot budowlanych, Polcen, Warszawa 2001

Literatura uzupetniajaca:
1. Dyzewski A., Technologia i organizacja budowy, Arkady, Warszawa, 1990
2. Zajgczkowska.T. Kalkulacja kosztorysowa i jej komputerowe wspomaganie, Zamex, Krakéw 2002

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadach 20
2. Udziat w ¢wiczeniach 10
3. Przygotowanie ¢wiczen projektowych 25
4. Przygotowanie do zaliczenia wykfadéw 20

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 75
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 45
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